
 

 

 
Dane techniczne                                           iìíó=OMNM 
Sprężyny płaskie                                        kêK=QOUMmi 
Wykonane z żywicy epoksydowej  
wzmacnianej włóknem szklanym 
 

 

péêężóåó=éł~ëâáÉI=
âçãÄáå~ÅàÉ=

lÄÅáążÉåáÉ=êÉòçå~åëçïÉ=xâÖz= hçãÄáå~Åà~=ëâł~Ç~=ëáę=òW=
2 × kostka wewnętrzna, 
2 × śruba z nakrętką, 
2 × kostka zewnętrzna  
                  i=

qóé=
ëéêężóåó 

póëíÉã=éçÇ~àåáâ~

aźïáÖåá~ 
QMM=ãáåJN=

cäÉñáLink=
SMM=ãáåJN=

pí~åÇ~êÇçïó=
VMM=ãáåJN=

_^= OIPM= NIMO= MIQR=
4 × przekładka,  
1 × sprężyna płaska 

kg=
__= PIUT= NITO= MITS= kh=
_`= UIOU= PISU= NISQM= ki=
_b= NNINR= QIVS= OIOM= kk=
`^= RIQU= OIQQ= NIMU=

6 × przekładka,  
2 × sprężyna płaska 

kg=
`_= TIUU= PIRM= NIRS= kh=
``= NSIOU= TIOQ= PIOO= ki=
a^= QITN= OIMV= MIVP=

8 × przekładka,  
2 × sprężyna płaska 

kg=
a_= UIQR= PITS= NIST= kh=
a`= NTIMO= TIRS= PIPS= ki=
ab= OVIUQ= NPIOS= RIUV= kk=
c^= TINQ= PINT= NIQN=

10 × przekładka,  
3 × sprężyna płaska 

kg=
c_= NOINP= RIPV= OIQM= kh=
c`= ORIQN= NNIOV= RIMO= ki=
b^= VIRT= QIOR= NIUV=

12 × przekładka,  
4 × sprężyna płaska 

kg=
b_= NSISP= TIPV= PIOV= kh=
b`= PTIUT= NSIUP= TIQU= ki=

Częstotliwość drgań własnych sprężyny płaskiej zależna jest od jej obciążenia. 
Dla wszystkich sprężyn płaskich określone jest obciążenie rezonansowe. 
 

péêężóåó=éł~ëâáÉ 

qóé= tóãá~êó=
xããz=

Długość swobodna
xããz=

rÖáęcie maksymalne
xããz

kg= OIR=×=OR=×=OOM= NOM= NV=

kh= PIM=×=OR=×=OOM= NOM= NS=

ki= QIM=×=OR=×=OOM= NOM= NO=

kk= SIM=×=OR=×=OSM= NSM= NQ=
 

 
Kołowa i liniowa konfiguracja sprężyn płaskich 
 

Wymaganą ilość sprężyn płaskich określa wzór: 
 

 
 
 
 
 

 
Dzięki różnym kombinacjom sprężyn płaskich możliwe 
jest wykonanie różnych systemów przenośników. 
Kołowa lub liniowa konfiguracja sprężyn płaskich 
pozwala na szybką i łatwą budowę przenośników, 
przesiewaczy i dozowników wibracyjnych. 

Sprężyny płaskie nie mogą się stykać ze 
sobą, więc należy stosować przekładki. 
Maksymalna temperatura robocza dla 
sprężyn płaskich wynosi 70°C. 

 


